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Dr. rer. nat. Wolfgang Send

ANIPROP GbR, Göttingen 

SmartBird und DualWingGenerator

- Die beiden Seiten schwingender Tragflächen -

STAB-Workshop 2015

10. ï11. November 2015, Göttingen

Plenarvortrag

Spannweite 2 m

ûû SmartBird üü

Quelle: Festo AG ïHannovermesse 2011 (SmartBird), Hannovermesse 2014 (DWG)

ûû DualWingGenerator üü

Spannweite 2.8 m
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Einführung

Quelle: Festo AG ïHannovermesse 2011 (SmartBird), Hannovermesse 2014 (DWG)

ûû DualWingGenerator üü

Spannweite 2.8 m

Spannweite 2 m

ûû SmartBird üü

ÁSmartBird und DualWingGenerator

Zur Einführung einige Eindrücke  

ÁPhysik schwingender Tragflächen

- Entweder Schubkraft oder Leistungsentnahme

- Jeweiliger aerodynamischer Wirkungsgrad

- Mittlere Leistungsbeiwerte

ÁThe Making of é

- Labormaschine HFG tl - Experimente

- Entwicklung DualWingGenerator

ÁSmartBird und die aktive Torsion

- Kinematik von SmartBird

- Entwicklung von SmartBird: MG, MGX, MGX2 

- Schub aus Querkraft ïauch aus Nasenschub?

Á Perspektiven und Ziele

- Biegetorsionsantrieb 

- Leonardo 2.0 mit BigBird als Zwischenschritt

- Testzentrum Neues Fliegen

SmartBird und DualWingGenerator
- Die beiden Seiten schwingender Tragflächen -
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SmartBird auf der ûûHannovermesseüü2011

Waage für Auftrieb, Widerstand und Schub (unten rechts)

Windkanal 1.6 m x 2.4 m, 5 m/s (oben rechts)

Einführung


