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0 8martBird U U

Ve

A SmartBird und DualWingGenerator

Zur Einfuhrung einige Eindrticke

A Physik schwingender Tragflachen

- Entweder Schubkraft oder Leistungsentnahme
- Jeweiliger aerodynamischer Wirkungsgrad
- Mittlere Leistungsbeiwerte

A The Making of é

- Labormaschine HFG tl - Experimente
- Entwicklung DualWingGenerator

s

A SmartBird und die aktive Torsion

- Kinematik von SmartBird
- Entwicklung von SmartBird: MG, MGX, MGX2

[ - Schub aus Querkraft i auch aus Nasenschub? ]

A Perspektiven und Ziele

- Biegetorsionsantrieb
- Leonardo 2.0 mit BigBird als Zwischenschritt

- Testzentrum Neues Fliegen
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Einfihrung

SmartBird auf der GHannovermessel 2011

Waage fur Auftrieb, Widerstand und Schub (unten rechts) 3
- L
Windkanal 1.6 m x 2.4 m, 5 m/s (oben rechts) T
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